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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

I. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWIOR) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t drogowych w zakresie mechanicznego profilowania nawierzchni drogi dla ramach zadania pn.
-Remont ul. Partyzantow w Milanowku”.

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru jest wykorzystywana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot okreslonych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z mechanicznym profilowaniem

ul. Partyzantow w ramach przygotowania podtoza przed wykonanie powierzchniowego utrwalenia nawierzchni.

Mechaniczne profilowanie i zaggszczania nawierzchni, bedace przedmiotem niniejszej ST, polega na:

a) mechanicznym uksztattowaniu nawierzchni do wymaganego profilu poprzez $cigcie wypukloéci, przemieszczenie
urobku i zasypanie istniejacych wgltebien (wybojow);

b)  uzupelnienie ewentualnych zadolen i nawierzchni warstwa wyréwnujaca destruktu asfaltowego,

€) mechanicznym zageszczeniu/ dogeszczeniu (bezposrednio po wykonaniu profilowania) przedmiotowej nawierzchni z

1.4. Warunki prowadzenia robét

Wykonawca robot zobowigzany jest do:

— zapewnienia bezpiecznych warunkow ruchu drogowego i pieszego poprzez oznakowanie i zabezpieczenie robot
zgodnie z ,,Instrukcja oznakowania robdt prowadzonych w pasie drogowym” — zat. Nr 1 do MP nr 24, poz. 184 z dnia
18 czerwca 1990r oraz ,,Szczegdélowymi warunkami technicznymi dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkami ich umieszczania na drogach” — zat. do Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z 23
grudnia 2003r.

— wykonanie i zastosowanie odpowiedniego typowego oznakowania rob6t nalezy uzgodni¢ na roboczo z Inspektorem
nadzoru. Przy realizacji w/w oznakowania robot stosuje si¢ znaki o jedng grupe wielkos$ci wyzszg niz stosowane na
danym odcinku drogi (w przypadku droég gminnych wystepujacymi znakami matymi /M/ - nalezy zastosowaé znaki
$rednie /S/ odblaskowe typu 1, tj. z folii | generacji — znakowane);

— biezacej kontroli stanu i kompletnos$ci oznakowania oraz jego korekty wynikajacej z postepu i zmian lokalizacji robot;

— organizowania robot w sposob nie powodujacy niszczenia elementow pasa drogowego nie objgtych umowag o
wykonanie robot — w wypadku uszkodzenia lub zniszczenia jakiegokolwiek elementu pasa drogowego Wykonawca
naprawi lub odbuduje go na wlasny koszt;

— Wykonawca robot ponosi skutki prawne za ewentualne szkody na zdrowiu i mieniu oséb trzecich, spowodowane
niewlasciwym oznakowaniem i zabezpieczeniem robot oraz nieprawidlowym prowadzeniem robot.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za nalezytg jakos¢ wykonanych robot.

1.6.1. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Nie wystepuja.

1.6.2. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szezegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie
i s uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.3. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot, za materialy i urzadzenia uzywane od daty rozpoczecia do daty
zakonczenia robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru. Prace utrzymaniowe powinny by¢ prowadzone w taki sposob,
aby rowy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU 1 MASZYN

Do realizacji zamdéwienia nalezy stosowac sprzet:

rowniarka samojezdna min. 74 kW (100KM) z przestawnym lemieszem;
walec samojezdny min. 10 ton (wibracyjny lub statyczny — w zaleznosci od rodzaju zaggszczanej nawierzchni);

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robdt i wlasciwos$ci przewozonych materiatow. Pojazdy powinny by¢ zgodne z STWIOR.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4,

WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Prace w zakresie mechanicznego profilowania i zaggszczania nawierzchni, polegajg na:

d)

e)

mechanicznym uksztattowaniu nawierzchni do wymaganego profilu poprzez $cigcie wypukloSci, przemieszczenie
urobku i zasypanie istniejacych wglebien (wybojow);

mechanicznym zageszczeniu/ doggszczeniu (bezposrednio po wykonaniu profilowania) przedmiotowej nawierzchni z
nadaniem jej wilgotno$ci optymalnej z tolerancja 20% do + 10%.

W czasie profilowania rowniarka powinna:

5.

wyrowna¢ wyboje destruktem przez $ciecie wygorowan, powstatych z materiatu wyniesionego z wybojow przez kota
pojazdow,

w razie koniecznos$ci uzupelnienie zadolen i nierowno$ci warstwa wyréwnujaca destruktu asfaltowego, frakeji ktora
zapewni jednorodnos$¢ nawierzchni,

wykona¢ zaprojektowany profil podtuzny i poprzeczny nawierzchni,

uporzadkowa¢ i wyrowna¢ pobocze mechanicznie i r¢cznie. Powstajacy w wyniku rownania walek od strony
krawedzi nalezy zlikwidowaé, aby na drodze nie gromadzita si¢ woda,

na drogach zlokalizowanych w terenie uzbrojonym nalezy wykonywaé¢ zachowujac ostrozno$¢ przy istniejacych
urzadzeniach: wodociagowych, gazowych i telefonicznych (zasuwy hydranty). Przed przystapieniem do robot
wykonawca powinien powiadomié¢ wilasciciela sieci o zamiarze prowadzenia robdt. W przypadku koniecznosci
podniesienia zasuw wykonawca winien je podnie$¢ w porozumieniu z wiascicielem urzgdzenia infrastruktury
technicznej. Profilowang droge nalezy zagescic¢

OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT

Odbidr robot odbywa si¢ na podstawie:

1)

2)
3)
4)

pomiarow kontrolnych przeprowadzonych przez Wykonawce w czasie robot - biezaca kontrola jakosci z
czgstotliwoscia niezbgdng dla osiagniecia wymaganych efektow;

oceny wizualnej i pomiard6w kontrolnych przy udziale Inspektora nadzoru;

obmiaru robdt w km profilowanej i zaggszczonej drogi;

kontroli zgodnos$ci z dokumentacja, wykazem i poleceniami Zamawiajgcego.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z STWiOR, w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Jednostka obmiarowa bedzie 1 km.
Cena wykonania 1 km profilowanej i zageszczonej drogi obejmuje jednokrotne wykonanie robdt podstawowych,

tymczasowych i prac towarzyszacych, tj:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;
prawidlowe oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot;

Przygotowat: Konrad Gasiorowski



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot

— mechaniczne profilowanie/wyrownanie i uzupelnienie nawierzchni do wymaganego profilu z nadaniem
prawidtowych spadkoéw poprzecznych

— mechaniczne zaggszczenie/dogeszczenie uprzednio profilowanej nawierzchni;

— przeprowadzenie niezb¢dnych pomiardéw i badan zgodnie z niniejszg specyfikacja;

— uporzadkowanie terenu robot.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Zasady ogolne odbioru robot
Odbiodr polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru cze$ciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak
przy odbiorze koncowym rob6t. Odbioru robét dokonuje komisja Zamawiajacego.

7.2. Dokumenty do odbioru

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru koficowego robot sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8. PODSTAWA PEATNOSCI

8.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke¢ obmiarowa ustalona dla danej

pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce

w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i

badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w STWIiOR.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

8.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogoélnych obejmuje wszystkie warunki okreslone w
w/w. dokumentach, a nie wyszczegbdlnione w kosztorysie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiary rownosci nawierzchni planografem i tatg

3. OST D -04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza. GDDKIA.

4. OST D-02.09.00 Roboty ziemne. GDDKIA.

5. Tymczasowe ogoélne warunki kontraktu na roboty budowlane realizowane na terenie kraju przez zleceniodawcow
wykonawcow krajowych. GDDKIA, 1992r wyd. L.
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