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1. WSTEP.

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zywanych z
wykonaniemMIODERNIZACJI SCIE ZEK PARKOWYCH NA TERENIE PARKU LASOCKIEGO

1.2 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigaob6t wskazanych
w pkt.. 1.3.

1.3 Zakres robo6t obgtych specyfikacj techniczm

Wymagania ogdélne nalg rozumie i stosowa w powigzaniu z nkej wymienionymi specyfikacjami technicznymi:

— wykonanie nawierzchni z grysu kamiennego 8/16mnmubag¢ warstwy 6 cm oraz getzki mineralnej 0/8mm o gruboi

4cm oraz mechaniczne zggczenie utbonych warstw;

— odtworzenie uszkodzonych drewnianych opornikéw omeyach 20x6;

— dostawa i montaw miejscach wskazanych przez Zamawgago 19 szt. tawek drewnianych;

— dostawa i montal4 szt. drewnianych koszy &anieci;

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany nigddry budynkiem stanowcy catg¢ techniczno-aytkows /drogy/ albo
jego czs¢ stanowdca odebny element konstrukeyjny lub technologiczny /obietostowy, korpus ziemny drogowy, itp..
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdbi odsungty przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
utwardzony.

1.4.3 Dhugé¢ mostu - odlegte miedzy zewrtrznymi kravedziami mostu, a w przypadku mostéw tukowych z natsy
odleglta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczanyughu lub postoju pojazdéw, oraz ruchu pieszychzve wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mowntava) - droga specjalnie przygotowana, przeznacrdmnauchu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakiaczeniu.

1.4.6 Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnieokowizujacymi przepisami, stanowéy urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzekolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robét.

1.4.7 Estakada - obiekt zbudowany nad przeszlerdadvg dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegz

1.4.8 Irzynier/Kierownik Projektu - petnomocny przedstawicigamawiagcego, ktérego uprawnienia i obaaki w
stosunkach z Wykonawcw procesie realizacji rob6t oldleno w umowie. Przedstawicielem Zymiera jest Inspektor
Nadzoru.

1.4.9 Jezdnia - €%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przek@vhawe, upowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawi@ni wraz ze sposobem ich patenia.

1.4.12 Konstrukcja nma (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych, twcaz
ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.13 Korona drogi - jezdnia z poboczami i chodnik zatokami, pasami awaryjnymi i pasami dgigimi jezdng.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub tag&zwykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowu.

1.4.15 Koryto - element uformowany w korpusie dnegm w celu utgenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksjzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowangtmbnami, stiaacy do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzezkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw.
Whpisy w rejestrze obmiaréw podlegajotwierdzeniu przez kyniera.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorilmadawcze, zaakceptowane przez Zamawe&go, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badiaprob zwizanych z ocenjakosci materiatow i robot.

1.4.18 Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentg@cpjektovy i specyfikacjami
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika Projektu.

1.4.19 Most - obiekt zbudowany nad przeszkewddry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pegsz.

1.4.20 Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwegych do przejmowania i rozkltadania ofy@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki do ruchu.

a/ Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana h@epaio oddziatywaniom ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b/ Warstwa wizgca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy $cieralry a podbudow, zapewniajca lepsze rozienie
napezen w nawierzchni i przekazywania ich na podbugdow



¢/ Warstwa wyréwnawcza - warstwa &giga do wyréwnania nieréwioi istniegcej podbudowy lub nawierzchni.

d/ Podbudowa - dolna & nawierzchni stgca do przenoszenia obhgen od ruchu na podie. Podbudowa me sktada sic

z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e/ Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sklada
sie z jednej lub dwdch warstw.

f/ podbudowa pomocnicza - dolnaeéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcg zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniemystek podiga. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsczapca lub
odcinajca.

g/ warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdbwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkamtatzia mrozu.

h/ warstwa odgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedosgtej st do podiaa.

i/ Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivienia przenikania drobnych ggtek gruntu do warstwy
nawierzchni leagcej powye;.

1.4.21 Niweleta - wysokmiowe i geometryczne rozwiggie w ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakadagluktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23 Objazd tymczasowy - droga specjalnie praygaha i odpowiednio utrzymana do przeprowadzergauypublicznego
na czas budowy.

1.4.24 Odpowiednia (bliska) zgodito- zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamiedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robét
budowlanych.

1.4.25 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranjgegmi pas terenu przeznaczony do umieszczenia wdnigi oraz drzew
i krzewow. Pas drogowy nie réwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadz chrongcych
ludzi i srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26 Pobocze - e korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyieask pojazddw, umieszczania udzeh
bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana dla ruchu pieszych,zgda jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27 Podtee - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28 Podlee ulepszone - gérna warstwa pogiplezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu unatiwienia
przejcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29 Polecenie Inspektora Nadzoru lub upmianego przedstawiciela Rejonu - wszelkie polecentzkazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru, lub Rejon w formie pisejndotycace sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.30 Polecenie hyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezzymiera/Kierownika
projektu w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.31 Projektant - uprawniona osoba prawna lucfina lgdaca autorem dokumentacji projektowe; .

1.4.32 Przedswziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegogqmenia drogowego lub catkowita modernizacja
(zmiana parametréw geometrycznych trasy w plapreekroju podhanym) istniejcego podczenia.

1.4.33 Przepust - obiekt wybudowany w formie zargepiobudowy konstrukcyjnej, stgcy do przeptywdédw matych ciekoéw
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dlaulkdiowego, pieszego.

1.4.34 Przeszkoda naturalna - elem@atowiska naturalnego, stanewy przeszkoe w realizacji zadania budowlanego, na
przykiad: dolina, rzeka. bagno itp.

1.4.35 Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stggm@wutrudnienie w realizacji zadania budowlanego. @pga, kolej,
rurociggi itp.).

1.4.36 Przetargowa dokumentacja projektowagsicdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacharakterysty i
wymiary obiektu lpdagcego przedmiotem robét.

1.4.37 Przyczotek - skrajna podpora mostu lub wkkdluMoze skladéa sie z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych np. skrzy komér, muru oporowego dla nasypu drogowego.

1.4.38 Rekultywacja - roboty mme na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terengraruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.39 Rozpjtos¢ teoretyczna - odlegéé pomiedzy punktami podparcia (fgskami), prgsta mostowego.

1.4.40 Szerok& catkowita obiektu (mostu, wiaduktu) - odlegtomiedzy zewwrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju nénego.

1.4.41 Szeroki uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblimpdzajéw ruchu oraz
szerokd¢ chodnikdw mierzona wietle porczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przyjezdni dotem oddzietaj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.42Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidgio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.



1.4.43 Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsgemignione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.
1.4.44 Tunel - obiekt zagltiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgja ruchu pieszego.
1.4.45 Wiadukt - obiekt zbudowany nad dikiolejowg lub inng drog dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpive
ruchu pieszego.
1.4.46 Zadanie budowlane - ¢8¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolny do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtegjhniczno-aytkowych. Zadanie ma polega
na wykonywaniu rob6t zwzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochragrudowli drogowej lub jej elementu.
1.5 Ogolne wymagania dotycgce robét
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj projektows, ST i
poleceniami layniera/Kierownika Projektu.
1.5.1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiagcy w terminach okrdonych w dokumentach umowy przekaWykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymyraz doktads lokalizach.
1.5.2 Dokumentacja projektowa
W przypadku robot wymagatych Dokumentacii Projektowej - Dokumentacja Prigela kkdzie zawiera niezkedne rysunki,
obliczenia i dokumenty.
1.5.3 Zgodnét robét z dokumentagijprojektowa i ST
Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuypngmizekazane przez Inspektora Nadzoru lub upoieaego
przedstawiciela Rejonu stanemézes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @b jednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumejitac
W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczeg6linych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
"Warunkach Umowy".
Wykonawca nie mze wykorzystywd bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a oich wykryciu weimi
natychmiast powiadordilnzyniera/Kierownika Projektu, ktéry dokona odpowieztnzmian i poprawek.
W przypadku rozbienoici, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okéeonych na podstawie odczytu ze skali
rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentacprojektowg i ST.
Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wart@i docelowe, od ktérych dopuszczalng s
odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw eneéntéw budowli muszby¢ jednorodne i
wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie maggzekraczé& dopuszczalnego przedziatu
toleranciji.
W przypadku gdy materiaty lub roboty niedy w petni zgodne z dokumentacprojektova lub ST i wptynie to na
niezadowalajcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasjpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4  Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modaeyjaych i remontowych ("pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotwyd w okresie trwania realizacji kontraktu, a
do zakdiczenia i odbioru ostatecznego robot. Zamayeijudostpni ,Katalog Typowych Schematéw Oznakowania Robét
Prowadzonych w Pasie Drogowym” celem stosowanig pznakowaniu rob6t wyszczegolnionych w pkt. 1.1 .
W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétaktualizowany przez Wykonawaa biezaco.
W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczagre takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewqgajv ten sposéb bezpiedstwo pojazddéw i
pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dziea i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jestrieodzowne ze
wzgleddéw bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczaje kedg akceptowane przez Inspektora Nadzoru lub upoieaego
przedstawiciela Rejonu.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogeziem, w sposob uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru lub upowanionym przedstawicielem Rejonu oraz przez umiesiezev miejscach i iléciach okrélonych przez
Inspektora Nadzoru lub upowsionego przedstawiciela Rejonu, tablic informacgimyktérych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru lub upawm@nego przedstawiciela Rejonu.
Tablice informacyjne ¢da utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowrs.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherzad inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientavaalizacji kontraktuzado zakdczenia i
odbioru ostatecznego robét.
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Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgoze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcészelkie innerodki niezlzdne do ochrony rob6t, wygody spoteczeia
inne.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposb uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru lub upowaionym przedstawicielem Rejonu oraz przez umiestiezen miejscach i iléciach okrélonych przez
Inspektorem Nadzoru lub upowdonym przedstawicielem Rejonu, tablic informacyhyktérych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektorem Nadzoru lub upawenym przedstawicielem Rejonu.

Tablice informacyjne éa utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje §ize jest whczony w cen umowry.

1.5.5 Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie wykonywania robdt Wszelkie przepisy dedge ochronysrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszystkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢stdo przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub whasrigi spoteczne;j
lub innych, a wynikajcych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk i drég zibpavych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczenia zbiornikéw i ciekow wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwo$cig powstania pzaru.

1.5.6 Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, nanterbaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesakeh i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢ sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgsem osob
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami@rem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycie materialtdbw wywoluyjcych szkodliwe promieniowanie o¢geniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyte do robdt bda miaty aprobat techniczg wydary przez odpowiedni jednostk,
jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére w sposob trwaha szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azaigiczeniu robdt ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgizggo powinien uzyskazgod: na uycie tych materialéw od wiaiwych
organéw administracji gstwowe;.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ggecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8 Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi, kale, itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadgdhcych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapie wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegfwzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maj
by¢ wykonane w zakresie przefnia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika Projektu i wladze lokalne o zami rozpocgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomiyniera/Kierownika Projektu i zainteresowane wiadzaz kzdzie z nimi
wspotpracowat dostarczgy wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca é&dzie odpowiadat za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkadzestalacji na powierzchni ziemi i wdzeh podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawaéajo.

1.5.9 Ograniczenie ohgien osi pojazdéw



Wykonawca stosowéesie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy transporcie materiatéw i wypdsamia na i z
terenu robot. Uzyska on wszelkie niedhe zezwolenia od wtadz co do nietypowych wagovaukikow i w sposob ggly.
Bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera/Kierownika Projektu.

Pojazdy i fadunki powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢ilg dopuszczone néawiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za napragwvszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika Projektu.

1.5.10 Bezpieczestwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcgdhie przestrzegat przepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emghecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetai@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkz zhpewnienia bezpieazswa publicznego. Uznajegsize
wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymafjakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i guwzgkdnione
W cenie umownej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty zak@czenia rob6t (do wydania potwierdzenia zedaenia przez liyniera/Kierownika Projektu).
Wykonawca bdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaigiqmo by prowadzone w taki sposaéb,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@jsglym stanie przez caly czas, do momentu odbiordexstaego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyne, to na polecenie dpniera/Kierownika Projektu powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanieesto prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wladze centralméejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére s w jakis sposob zwizane z robotami idulzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tpchw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkiwymaga
prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych amzen lub metod i w sposéb ajly bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika Projektu o swoich dziataniachzgmstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

1.5.13 ROwnowznaosé norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaadankretne normy i przepisy, ktére spethimap materiaty, sprat i
inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisow, o ile w warack kontraktu nie postanowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepisy mstwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mpobyc¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewajrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegbwierdzenia przez Inspektora Nadzoru lub upowemego
przedstawiciela Rejonu.

Réznice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ dokladnie opisane przez
Wykonawe i przedtazone Inspektorowi Nadzoru/upow@onemu przedstawicielowi Rejonu do zatwierdzenia.

2.MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek tenatow przeznaczonych do robdét,

Wykonawca przedstawi Hynierowi/Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia, czegétowe informacje dotygee

proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatéw jak réwniz odpowiednieswiadectwa

bada laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialtdw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialty z danegoddta uzyskuj

zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegadia w

sposob cigly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2 Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znagdsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wtasne ryzyko,

liczac sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.3 Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiguinozliwosé wariantowego zastosowania materiatu w wykonywanych

robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika Projektu o swoim zamiarze co naign 2 tygodnie przedayciem

tego materiatu, albo w okresie dazxym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wad@ymaganych przez
6



Inzyniera/Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowamgdzaj materialu nie nie by pdzniej zmieniany bez zgody

Inzyniera/Kierownika Projektu.

2.4 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyerilo czasu gdyeola one uyte do robo6t, bylty zabezpieczone

przed zniszczeniami, zachowaty swakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez hyniera/Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdedsb zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych

z Inzynierem/Kierownikiem Projektu lub poza terenem bugow miejscach zorganizowanych przez Wykonawic

zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika Projektu.

2.5 Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwornie materialdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika Projektu w celu sprawdzenia zgwgn

stosowanych metod produkcji z wymogami. Prébki mak&wv mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $eiavosci.

Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik Projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza by¢ spetnione nasgpujace

warunki:

a) Inzynier/Kierownik Projektu bdzie miat zapewnion wspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w

czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik Projektu bdzie miat wolny dos{p, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si

produkcja materiatow przeznaczonych do realizadjo.

Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika Projektu

zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iadatych miejscach.

2.6. Materialy zastosowane przy przedmiotowej reataciji:

— grys kamienny frakcji 8/16mm do wykonania dolnefstery nawierzchni alejek parkowych,

— maczka mineralna frakcji 0/8mm do wykonania gérnejstiay nawierzchni alejek parkowych,

— drewniane oporniki o wymiarach 20x6 zaimpregnowakelogicznym preparatem zabezpiegegim przez szkodliwym
dziataniem czynnikéw atmosferycznych i gruntowych,

- fawki drewniane zaimpregnowane preparatem zabezmieym przed szkodliwym dziataniem czynnikéw
atmosferycznych oraz przytwierdzone do padtaa pomog stalowych kotew w iléci 19 sztuk,

- kosze drewniane némieci zaimpregnowane preparatem zabezpigcyaj przed szkodliwym dziataniem czynnikdw
atmosferycznych oraz przytwierdzonych do padtaa pomog stalowych kotew.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu nkojd
wykonywanych robét. Spet uzywany do robdét powinien ldyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadapod
wzgledem typbéw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aigacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika Projektu; w przypadku braku uatalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach4yniera/Kierownika Projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotoged
do pracy. Powinien dyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi Projektu kopie dokumentoéw mpoerdzapcych dopuszczenie spitz do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi kyniera/Kierownika Projektu o swoim zamiarze wybamuzyska jego akceptacjprzed wyciem
sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liyniera/Kierownika Projektu, nie nme by pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i rdepuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1 Doborsrodkéw transporty przez Wykonawce

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki¢todkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na jako
wykonywanych robét i wkiwosci przewa.onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie roboét zgodnie z zasadami ékreymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniachdyniera/Kierownika Projektu, w terminie przewidzianyimowg.

4.2 Ograniczenia obcizenia osi pojazdéw



Wykonawca powinien dostosowai¢ do obowizujgcych ograniczé obcizen osi pojazdéw podczas transportu materiatow po
drogach publicznych poza granicami placu budowy.

Srodki transportu nie spelnigje tych warunkéw magbyé dopuszczone przez Inspektora Nadzoru lub upnivaego
przedstawiciela Rejonu, pod warunkiem przywrécetéau pierwotnegoaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
4.3 Utrzymanie czystdéci na drogach publicznych

Wszystkie materiaty naly przewozé w sposéb uniemidiwiajacy ich wydostawanie sina drogi publiczne.

W wypadku zanieczyszczenia drog publicznych prz@mgm materiatem Wykonawca podejndi@dki w celu upratniecia
materiatu oraz uniemitiwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poeidsiszty tych czynrigi wykonanych przez
odpowiednie stzby lub innych Wykonawcéw wskazanych przez Inspektbhiadzoru lub upowaionego przedstawiciela
Rejonu.

4.4 Inne wymagania

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&kozastosowanych

materiatdw i wykonywanych rob6t, za ich zgodfioz dokumentagj projektows, wymaganiami ST, PZJ, projektem

organizacji robot opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami byniera/Kierownika Projektu. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania t.obykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wygyde w planie
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami ékmeymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pgmie
przez Ireyniera/Kierownika Projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsungte przez Wykonawgena whasny koszt,

z wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy 8anipiprzez

Inzyniera/Kierownika Projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot przezyniera/Kierownika Projektu nie zwalnia Wykonawcy odpowiedzialnéci za ich

doktadnga¢.

Decyzje Irzyniera/Kierownika Projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementédt kda oparte na

wymaganiach okigonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe ST, a take w normach i wytycznych. Przy

podejmowaniu decyzji kynier/Kierownik Projektu uwzghni wyniki bad& materiatbw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzam kwestt.

Polecenia Iayniera/Kierownika Projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez

Inzyniera/Kierownika Projektu, pod gibg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfpduniesie Wykonawca.

5.1. Wykonanie nawierzchni alejek parkowych

Modernizacja istnigicych alejek parkowych w ikzi 1300m2 obejmowabedzie nasipujace prace:

— przygotowanie podita — oczyszczenie istnigiej nawierzchni, usuegie chwastéw i osadéw organicznych, usoid
wierzchniej warstwy ok. 10cm istnigiego kruszywa, nadanie odpowiedniego profilu pazudgo i poprzecznego oraz
dwzej jednorodnéci nawierzchni, poprzez profilowanie, uzupehieréelolé i zag;szczenie nawierzchni,

— odtworzenie uszkodzonych drewnianych opornikéw omiyach 20x6 zaimpregnowanych ekologicznym prepanat
zabezpieczapym przez szkodliwym dziataniem czynnikow atmoséernych i gruntowych;

— wykonanie nawierzchni z grysu kamiennego 8/16mmubai¢ warstwy 6 cm oraz gezki mineralnej 0/8mm o gruloi
4cm oraz mechaniczne z@gczenie utbonych warstw,

— prace wykdczeniowe i porgdkowe: doktadne oczyszczenie terenu roboét, przyemic stanu pierwotnego pasa
przylegtego do jezdni;

- Wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;j.

5.2. dostawa i monta tawek i koszy

W ramach modernizacji terenu Parku Lasockiego zak&k dostavg i monta nastpujagcych elementéw:

— dostawa i monta w miejscach wskazanych przez Zamawgapo 19 szt. tawek drewnianych zaimpregnowanych
preparatem zabezpiecgeym przed szkodliwym dziataniem czynnikéw atmosferych oraz przytwierdzonych do
podiaza za pomog stalowych kotew,

— dostawa i monta 14 szt. drewnianych koszy nsémieci zaimpregnowanych preparatem zabezpiecysj przed
szkodliwym dziataniem czynnikéw atmosferycznychamprzytwierdzonych do podia za pomog stalowych kotew;

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT



6.1 Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika Projektu program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oké#¢, zamierzony sposob wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét paducy wykonanie robét zgodnie z dokumentapjojektovy,
ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakx powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag} wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadaenbot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robaét,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i pgptowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementdw robot,

- system (spos6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakdwykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

- sposG6b oraz forengromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrstirujcych, a take
wycigganych wnioskoéw i zastosowanych korekt w procesahnologicznym, proponowany sposoéb i ferprzekazywania
tych informacji Irkynierowi/Kierownikowi Projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na robotach z ich parametrami techyinz oraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,

- sposO6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedguth wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i cestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniegderen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw, i wykonyavanszczegolnych elementéw robét,

- SposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robot édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazong jakosé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robdt i jakéci materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier/Kierownik Projektu mge zazagdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatéw oraz robét zstatliwoscia zapewniajcg stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiokuinentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam okdlene, Inzynier/Kierownik Projektu ustali jaki zakres konitrf@st konieczny, aby zapewnivykonanie
robot zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi Projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadai wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okg&jacych procedury
bada. Inzynier/Kierownik Projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier/Kierownik Projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzehr laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhdiod badawczych. Jeli
niedocagniecia te lgda tak powane, ze mog wpltyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik Projektu natychmiast
wstrzyma uycie do rob6t badanych materiatéw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liadateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie prébek

Probki kxda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébek.

Spos6b i minimala ilos¢ pobierania probek okilna jest w ST. laynier/Kierownik Projektu bdzie mie€ zapewnion
mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera/Kierownika Projektu Wykonawceedzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zosfgorzez Wykonawg usungte lub ulepszone z
wiasnej woli.

Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengteuek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.



Pojemniki do pobierania prébeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez kyniera Kierownika Projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez lkyniera/Kierownika Projektu dula odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przgaziera/Kierownika Projektu.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcgpte przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Przed przysjpieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi lkyniera/Kierownika Projektu o rodzaju, miejscu
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlatubadania, Wykonawca przedstawi néngie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika Projektu.

6.5 Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wiwami bada jak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada (kopie) kedg przekazywane lrynierowi/Kierownikowi Projektu na formularzach wedt dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez lfyniera/Kierownika Projektu

Inzynier/Kierownik Projektu jest uprawniony do dokorgmva kontroli, pobierania prébek i badania matériatv miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceateriatéw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik Projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegaqz Wykonawe, poprzez nidzy
innymi swoje badania,cdzie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawy@ikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik Projektu mpe pobieré probki materialtdw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to kynier/Kierownik Projektu oprze si
wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédmateriatéw i robét z dokumentagprojektows i ST. Maze rownie:
zleci, sam lub poprzez Wykonawicprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadi@zalenemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dtadwych bada i pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik Projektu mze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. Certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazuicy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okse®nymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentdéw technicznych,

2. Deklaracj zgodndci lub certyfikat zgodn&i z Polsk Normg lub aprobat techniczim, w przypadku wyrobéw, dla ktérych
nie ustanowiono Polskiej Normy zeli nie § objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktore spetnigjwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumentyveymagane przez ST, kda partia dostarczona do robatdhie
posiadé te dokumenty, okigajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte wynikami bafla
wykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badeeds dostarczone przez Wykonagvdnzynierowi/Kierownikowi
Projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spefpigch wymaga beda odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy

(1) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci materialow, orzeczenia o jaded materiatow, wyniki badaWykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapeniai jakdci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robaét.
Winny by¢ udostpnione na kadezyczenie lrtyniera/Kierownika Projektu.

(2) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zaliczassbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace

dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustale

e) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie przewidziane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla layniera/Kierownika Projektu i przedstawiane do sayl na
zyczenie Zamawiagego.

10



7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6ét zgodnie z dokntacy projektovs i ST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonujekdhawca po pisemnym powiadomieniwyniera/Kierownika Projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wilepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostgnpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika Projektu na gmie.

7.2 Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przez
sredni przekrdj.

llosci ktére maj by¢ obmierzone wagowo ¢bg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@ami

7.3 Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiiatzaakceptowane przezzmiera/Kierownika
Projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub sper wymagaj bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne s$wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie traanbdét.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary tkeda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinRobot, a take w przypadku wygspowania dhiszej
przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymiKsicdze
Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolkczone w formie oddzielnego aaknika do Ksjgi Obmiardw, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zAynierem.

7.5 Jednostki obmiaru

— dla nawierzchni jednosikobmiarows bedzie 1m2 wykonanej nawierzchni,

— dla utazenia obrzey drewnianych jednosgkobmiarovy bedzie 1m utadonego obrzea,

- dlatawek i koszy jednositkobmiarows bedzie 1 szt. dostarczonej i zamontowanej tawki/kpsza

8. ODBIOR ROBOT

roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1 Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych Robét, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegpnakryciu.

Odbidr robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt
i poprawek bez hamowania ogélnego ppstrobd6t. Odbioru robdt dokonujezynier/Kierownik Projektu.

Gotowai¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcebaika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika Projektu. Odbidrelizie przeprowadzony niezwiocznie, niezpij jednak nt w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiador@entym fakcie layniera/Kierownika Projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik Projektu na podstawie dokumentowwigaajacych
komplet wynikéw badéa laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powiav konfrontacji z DokumentagjProjektova,
ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbiér ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlig jakasci | wartosci.
Catkowite zakdéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrzie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem riange o tym fakcie layniera/Kierownika Projektu.
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Odbidr ostateczny robét napt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowyébzac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika Projektu zakezenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika Projektu i
Wykonawcy.

Komisja odbierajca Roboty dokona ich oceny jakiowe] na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badla
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiovykonania robét z DokumentadpProjektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoina sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych

i ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegeavych lub robdt uzupehniagych w warstwiescieralnej lub
robotach wykdczeniowych, komisja przerwie swoje czyiaid ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jak@¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentaigznacznie
odbiega od wymaganej Dokumentaéjrojektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéseno ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszom wartags¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymafygrzyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatgm robot jest protokét odbioru ostatecznego repéradzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawizgo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowéanastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj Projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostala sporgdzona w trakcie
realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktw. uzupetniajce lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Ksjgi Obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

6. Deklaracje zgodrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

7. Opink technologiczy sporzdzomy na podstawie wszystkich wynikoéw badapomiaréw zadczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z ST i ew. PZJ.

8. Geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu.

9. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigdg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykornawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetlniap kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob4t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.

8.4 Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhdrawihzanych z usustciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.3. ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogélne

Rozliczenie robét nagbuje na podstawie ikgi wykonanych faktycznie rob6t i ceny jednostkowe).

Podstaw ptatndici s3 ceny jednostkowe skalkulowane przez Wykonasa jednost& obmiarowy ustalon dla danej pozycji
kosztorysu. Ceny jednostkowe obejmujszystkie czynnéi konieczne do prawidtlowego wykonania robét, ékmee dla tej
roboty w ST i dokumentacji projektowej

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizr bezpdrednip wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazymoggewentualnych ubytkéw i transportu na terendouad
- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewliczat podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00.

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogolnych zawartych w D-M- 00.00.00. obejmuje
wszystkie warunki okidone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vetaysie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

o g WN

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne wyszczegddniv punkcie 1.3. niniejszej ST DM- 00.00.00. imignione w nich
obowigzujgce normy i przepisy zwkane.

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DkIr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

. Rozporzdzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz. U Nr 10)

. Rozporzdzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz. U Nr 25, poz. 13fia 13 marca 1995r).

. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 Zpi@jszymi zmianami).

. Rozporzdzenie Ml z 06.02.2003 r. (Dz.U Nr 47 poz.401) wasyie bezpieczaestwa i higieny pracy przy wykonywaniu

robot budowlanych

. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjirz. 03.08.2000 r. w sprawie warunkéw technicznyakim

powinny odpowiadadrogowe obiekty isynierskie i ich usytuowanie.
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